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1. Mouvement d'un corps solide sur un plan horizontale : 
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2. Mouvement d'un corps solide sur un plan incliné : 

                 y 

                                    �⃗� 
                  

 
                                         
                       𝛼             x      
  
Fx = 0          ;         Fy = F 

                 y 
 
 
 

 �⃗� 
                      𝛼                  x 
 
Fx = F          ;         Fy = 0 

                y 
 

                �⃗� 
 
 
                     𝛼                  x 
 
Fx = - F          ;         Fy = 0 

 
x 

                �⃗�                         y 
 
 

𝛼 
 
Fx = F          ;         Fy = 0 

        y 
 
 

          �⃗� 
                                 𝛽 
                 𝛼                x 
 
Fx =F. cos𝛽  ;  Fy =F. sin𝛽                                                 

         y    

                            �⃗⃗� 
 
 

       𝛼              x 
 
Rx = 0          ;         Ry = R 

        Y        

 �⃗⃗� 
 
 
                             𝛽 
            𝛼                    x 
 
Rx =R. cos𝛽 ;  Ry =R. sin𝛽                                                 

                          �⃗⃗� 
x 
                                             y 
                            𝛽 
             𝛼 
 
 
Rx =R. cos𝛽 ;  Ry =R. sin𝛽                                                 

        y 

        �⃗⃗� 
 

                𝛽 
                      
                                    x 
 
Rx =-R.cos𝛽 ;  Ry =R.sin𝛽                                                 

 

x                   �⃗⃗�                    y 
                 𝛽                         
 
 
 
 
Rx =R. cos𝛽 ;  Ry =R. sin𝛽                                                 

     y 
 
 
 
               𝛼  x 

�⃗⃗� 
 
Px = P.sin𝛼 ;  Py =-P.cos𝛼 

 
   x                                      y 
                                                              
                 𝛼  

�⃗⃗� 
 
 
Px =-P.sin𝛼 ;  Py =-P.cos𝛼 

Niveau : 2 BAC                                                           Matière : Physique                                                Lycée : Moulay Youssef 
                           
Prof : Abderrahim FILALI                           Partie N° 4 :   Mécanique                                         Année scolaire : 2019-2020 

 

Résumé  :                             Projection d’un vecteur de force 
 


